
1_6 Programowanie sterowań z układami czasowymi  
Zadanie 1 

Napisz program sterujący dla PLC, który będzie powodował mruganie lampki podłączonej do 

wyjścia dwustanowego o nazwie LAMPKA z częstotliwością 1 Hz. Lampka ma mrugać od 

momentu naciśnięcia przez operatora przycisku niestabilnego START do momentu 

naciśnięcia przycisku rozwiernego STOP. 

 
Zadanie 2 

Żarówka Z1 jest zapalana po wciśnięciu przycisku P1. Żarówka pali się przez 5 sekund bez 

względu na stan przycisku P1. 

Zadanie 3 

Żarówka Z1 zapali się po 7 sekundach od momentu nieprzerwanego wciśnięcia przycisku P1. 

Zgaśnie po 5 sekundach od zapalenia. Układ zrealizuj w oparciu o dwa przekaźniki czasowe. 

Zadanie 4 

Tłoczysko siłownika pneumatycznego dwustronnego działania A wysuwa się po wciśnięciu 

przycisku W0. Po osiągnięciu przez tłoczysko siłownika położenia krańcowego (sygnał 

optyczny L1) następuje docisk detalu przez 6 sekund, po czym tłoczysko siłownika wycofuje 

się w tylne skrajne położenie (rys. 1). Krańcowe położenie tłoczyska siłownika określa 

wyłącznik krańcowy W1. 

 
Rys. 1. 

Zadanie 5 

Zrealizować sterowanie chłodzeniem prądnicy z chwilą jej uruchomienia i 5 sekund po 

zatrzymaniu prądnicy. Uruchomienie prądnicy sygnalizowane jest optycznie – lampka L1, 

włączenie chłodnicy sygnalizowane jest optycznie – lampka L2.  

Zadanie 6 

Tłoczysko siłownika pneumatycznego dwustronnego działania A wysuwa się po wciśnięciu 

przycisku W0. Po osiągnięciu przez tłoczysko siłownika A położenia krańcowego (położenie 

II detalu sygnalizowane optycznie – lampka L1) następuje wysuw tłoczyska B (lampka L2). 

Po upływie 4 sekund następuje powrót tłoczyska siłownika B w tylne położenie. Następnie po 

upływie 3 sekund następuje powrót tłoczyska siłownika A (rys. 2). Krańcowe położenie 

tłoczyska siłownika A określa wyłącznik krańcowy W1. 



 
Rys. 2 

Zadanie 7 

Tłoczysko siłownika pneumatycznego dwustronnego działania A wysuwa się po wciśnięciu 

przycisku W0. Po osiągnięciu przez tłoczysko siłownika A położenia krańcowego (położenie 

II detalu sygnalizowane optycznie – lampka L1) i upłynięciu 2 sekund następuje wysuw 

tłoczyska B (lampka L2). Następnie po upływie 4 sekund następuje powrót tłoczyska 

siłownika B w tylne położenie, po czym po upływie 2 sekund następuje powrót tłoczyska 

siłownika A (rys. 2). Krańcowe położenie tłoczyska siłownika A określa wyłącznik krańcowy 

W1. 

Zadanie 8 

Po wciśnięciu przycisku P1 program realizuje świecenie żarówki Z1 w następującym cyklu: 

świecenie – 3 sekundy; przerwa - 1 sekunda. 


